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Test jednokrotnego wyboru z ujemnymi punktami. Odpowiedz zaznaczona. Wycofanie sie z wybranej
odpowiedazi: @ Wskazujgc prawidtowa odpowiedz otrzymujesz +0.5, nieprawidtowg -0.5, wstrzymujac sie
0.

1. Na rysunku przedstawiono schemat przeksztattnika. Zaktadajac ciagty prad przeptywajacy przez cewke L1.
Co sie stanie z wartoscig srednig napiecia wyjsciowego, jezeli zmniejszeniu ulegnie pojemnosci C1.
a. Pozostanie bez zmian
b. Wzrosdnie

c. Zmaleje
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2. Napiecie wejsciowe DC trdjfazowego dwupoziomowego falownika napiecia wynosi 200V, czestotliwosc
przetaczen tranzystorow wynosi 5kHz. Na wejscie modulatora podane sg trzy sygnaty zadane:
s1(t)=sin(50pi*t)+0.2sin(150pi*t); s2(t)=sin(50pi*+2/3pi)+0.2sin(150pi*t); s3(t)=sin(50pi*t-
2/3pi)+0.2sin(150pi*t) oraz symetryczny wzgledem 0 sygnat trojkatny o wartosci zmieniajgcej sie z zakresu
<-1; 1> i czestotliwosci 5kHz; Spektrum harmonicznych napiecia przewodowego zawiera prazki od
harmonicznych zwigzanych z czestotliwosciami:

a. 25Hz, 75Hz, 5kHz
b. 50Hz, 5kHz
c. 25Hz, 5kHz

3. W dwupoziomowym 3-fazowym falowniku napiecia zatgczone sg nastepujace tranzystory T2,T4 oraz T6
kierunek przeptywu prgdu odbiornika zaznaczony jest strzatkami. Wskaz elementy energoelektroniczne,
przez ktore przeptywa (dla

prezentowanych warunkow) prad?
- T1, D1 = 2,02 T3, D3
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b. T1,D5,T6 - <+~°¢

c. T2,D4,T6 . T4, D4 = @ 5,05 > @ T6, D6

4. Dokonywany jest rozruch maszyny pradu statego o magnesach trwatych za pomocg przeksztattnika

energoelektronicznego o topologii H. Maksymalna wartos¢ pradu rozruchowego nie jest ograniczona:
a. Rezystancja twornika
b. Czestotliwoscig kluczowania tranzystoréw kostka H
c. Napieciem srednim na wyjsciu mostka H



8.

9.

Dwupoziomowy falownik tréjfazowy zasila odbiornik pasywny typu RL. Napiecie obwodu pradu statego
wynosi 650V, czestotliwos¢ taczen wynosi 10kHz. Co sie stanie z wartoscig skuteczng pradu odbiornika, jezeli
czestotliwosc tgczen zmniejszymy do poziomu 5kHz:

a. Wazrosnie,

b. Zmaleje,

c. Pozostanie bez zmian

Maszyna indukcyjna klatkowa zasilana jest napieciem znamionowym i obcigzona jest potowa momentu
znamionowego. Co sie stanie z wartoscig amplitudy pradu fazowego, jezeli napiecie zasilajgce spadnie do
poziomu 0.9Un ?

a. Wozrosnie.

b. Spadnie.

c. Pozostanie bez zmian.

Transformacja wspotrzednych z uktadu symetrycznego naturalnego abc do uktadu wirujgcego dg:
a. Zachowuje stato$¢ czestotliwosci sygnatow
b. Utrzymuje rownos¢ wartosci modutu wektora we wspdtrzednych wirujgcych do amplitudy sygnatu
we wspotrzednych naturalnych
c. Nie wymaga znajomosci kata pofozenia wektora, poniewaz jest to proste przeksztatcenie
algebraiczne wykorzystujgce macierz statych wspétczynnikdéw.

Skalarny uktad sterowanie przedstawiony na zajeciach dla maszyny indukcyjnej klatkowej:
a. Zachowuje stato$¢ amplitudy napiecia w szerokim zakresie pracy
b. Pozwala na precyzyjng regulacje potozenia wirnika
c. Opierasig na zachowaniu statego strumienia stojana ponizej predkosci synchronicznej wystepujacej
dla czestotliwosci znamionowej maszyny

Na podstawie przebiegu czasowego sygnatu uchybu wskaz prawidtowg odpowiedz regulatora PI. Kp=1, ki=1
a wartosc¢ nasycenia wyjscia regulatora wynosi 1.5.
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10. Zaznacz odpowiedz wtasciwg. Sterowanie metodg FOC silnika klatkowego prezentowane na zajeciach:

a. Wymaga doktadnego wyznaczenia strumienia w tym jego kata potozenia oraz amplitudy
b. Wymaga posiadania informacji o wzglednym potozeniu wektora napiecia.
c. Jest zrealizowanie w we spdtrzednych prostokatnych af.



