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Proste człony dynamiczne
Zad.1 
Zadanie polegało na zmontowaniu kolejno układów reprezentujących człony dynamiczne. Następnie po załączeniu generatora obserwowaliśmy na oscyloskopie odpowiedzi układów na skok jednostkowy. Wynikiem doświadczeń są niżej zamieszczone fotografie przyporządkowane do odpowiednich schematów.
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Zad.2
Drugie zadanie polegało na analitycznym przeanalizowaniu jednego z członów dynamicznych. Musieliśmy obliczyć transmitancję wybranego członu i narysować dla niego wykres asymptotyczny.

Schemat wybranego  członu
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