
Dodatek A

Macierze transformacji układu

współrzędnych

Transformacja z naturalnego do stacjonarnego układu współrzędnych

abc⇒ αβγ
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(A.1)

Transformacja odwrotna

αβγ ⇒ abc










xa

xb

xc











=











1 0 1

−1/2
√
3/2 1

−1/2 −
√
3/2 1





















xα

xβ

xγ











(A.2)

Transformacja z naturalnego do wirującego układu współrzędnych

abc⇒ dq0
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(A.3)

Transformacja odwrotna

dq0⇒ abc
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sin(ωt) cos(ωt) 1

sin(ωt− 2π/3) cos(ωt− 2π/3) 1

sin(ωt+ 2π/3) cos(ωt+ 2π/3) 1
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