AUTOMATYKA | ROBOTYKA 2009/10

STUDIA STACJONARNE | STOPNIA

I Grupy Semestr 7
Godz. 1

Witorek

. 815 _ 900
In. 915 - 1000
1. 1015 - 11%
% V. 1115 - 1200
© V. 1215 - 13
N vi. 13- 140
§®)
Q VL. 145 - 15%
.E VL. 1515 - 1600
8 IX. 1615 - 17090
X, 17'5 - 18%
XI. 1815 - 1900
Xl 1915 - 2Q%
. 815 _ 900 . .
y o - 10m Sieci Neuronowe GG-412
. 1015 - 1100

" 115 . 12w Seminarium Dyplomowe SK107A

vi 1215 - 1300

1315 _ 1400 . . .
\\,/III' 1415 - 1500 LAB. Telemetria i Teledacja SK-010
VIII. 155 - 16%

IX. 16% - 170
X. 1715 - 1800

Sroda

4

XI. 1815 - 1900
Xl 1915 - 200
I 815 - 900
. 9'° - 10% o :

To% - 1100 LAB. Przetworniki Pomiarowe  SK-101
Il -

V. 1115 - 1200

vi 1215 - 1300

VI, 1315 - 1400 ) ,

LAB. Sterowanie Serwonapedéw  GE-018
VL. 1415 - 1500
VIIL. 1515 _ 1600

IX. 1615 - 179
X 1715 - 180
X1, 1815 - 199
XIl. 1915 - 20




815 _ 900

I 915 - 1000
15 00

:3 1215 EOO Systemy Ekspertowe GG-215
ﬁ V. 12" - 13°ISystemy Komunikacyjne w Rozproszonych Uktadach Automatyki
E VI 1315 - 14% SK-107A
= il 1425 - 15%
8 vi._ ]15%- 16%

IX. 16%5 - 17%

x. |17 - 18

XI. 185 - 19%

XI. 1915 - 20%

L 815 _ oo

Im. 915 - 1000

1. 10% - 11%

V. 1115 - 12%
v v, J121-130
Q vi. 135 - 140
x v, |14s- 157
o vi. J15%-16%

IX. 165 - 17%

x.  J17-18%

XI. 1815 - 19%

Xl 1915 - 20%




