AUTOMATYKA | ROBOTYKA  2009/10

STUDIA STACJONARNE | STOPNIA

Dni Grupy Semestr 3
Godz. 1 | >
! 8" - 9% . ,
" 3T 100 Jezyki i Metodyka Programowania SK-107A
4 - 10°-11° Metody Podejmowania Decyzji GM-011
) V. 1115 - 12%
© v.  J12%°-13% . . o ]
I~ " 135 1400 Cw. Teoria Obwoddw i Sygnatow GG-305A
E vi |14 - 15%
g v, |15 - 16%
o IX. 16 - 17%°
X, 17°-18%
Xl. 18" - 19%
XIl. 195 _ 20
L 815 _ 900 , ]
o0 Cw. Jezyki GG-425A
. 9'°-10
i, 10'°- 11| LAB. Teoria Obwodéw i Sygnatéw
IV. 1115 - 12% SK-102
15 00
[ I T WE 12% - 14%
) : - - : .
= VL. 14*° - 15%° Cw. Elektronika z Technikg Cyfrowa
; VIl 15% - 16%° GM-203
IX. 16" -17%
X, 17°-18%
X, 18" - 19%
Xl 1915 j 20oo
! 8" - 9%
N 95 . 10
. 10" - 11% PROJ. Jezyki i Metodyka
v, 1115 - 1% Programowania SK-204
© V. 12 - 13% PROJ. Jezyki i Metodyka
[®) VI, 131 - 14% Programowania SK-204
2 v, 14" -15% . L ]
‘W 0 Teoria Obwodéw i Sygnatow GG-215
VIII. 15 - 16
x.  J16™-17%
X, 17"°-18%
XI. 18" - 19%
XL, 195 _ 20




gls _ g%

Systemy Operacyjne Komputerow SK-107A

I. 915 _ 1000
. 10'° - 11%°] Cw. Elektronika z Technikg Cyfrowa | LAB. Teoria Obwodéw i Sygnatéw
. 1155 - 120 GG-426A SK-102
_Zf) V. 121 - 13% . .
+ 0 Cw. Podstawy Automatyki GM-011
< VI, 13 -14
< v, |14 -15%°
8 VAL 16% - 16 LAB. Systemy Operacyjne Komputeréow GE-326
IX. 16 - 17%° '
X. 1715 _ 1800
XI. 18'° - 19%
XIl. 195 _ 20
L 815 _ 900 . .
" oF 100 Elektronika z Technikg Cyfrowg SK-107A
15 00
:\'; 1215 - EOO Cw. Jezyki GG-425A
X V. 12 - 13%
) vi.  |13-14% Podstawy Automatyki GM-011
g Vil 1415 j 1500
o vin.  |15* - 16%
IX. 16" - 17%°
X. 17" - 18%
XI. 18" - 19%°
XIl. 1915 j 20oo




